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Aufgabe 1

Ein Gleichstrommotor wie in Abbildung 1 dargestellt kann mit folgenden beiden Differentialgleichun-
gen beschrieben werden:

Jo+bp=K-i (1)
Ldi R-i=V — K¢ 2
&‘F 1=V —-Ko¢ (2)

Abbildung 1: Aufbau eines Gleichstrommotors.
Dabei sind folgende Parameter und Signale gegeben:
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e Trigheitsmoment J = 0.01

Winkel ¢

Reibung b = 0.1Nms

Motorkonstante K = 0.01N—X”

Induktivitat L = 0.5H

Strom 1%

Widerstand R = 1Q2

e Spannung V'

Implementieren sie das Modell des Gleichtrommotors in Simulink. Wéhlen sie dabei als Eingangsgrofe
die Spannung U und als Ausgansgrofie die Winkelgeschwindigkeit ¢.



