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Prasenzaufgabe

a) Laden Sie sich unter http://www.mpa.ethz.ch/Rtctoolbox/Download die RTC
Toolbox herunter. Starten Sie Matlab und machen Sie sich mit der RTC Toolbox
vertraut. Beachten Sie dabei die Option A auf der Webseite der RT'C Toolbox.

b) Arbeiten Sie vom Tutorial die Teile 1-3 und 5 durch.

¢) Modellieren Sie das verteilte System aus Abbildung 1 und bestimmen Sie die Ant-

wortzeiten der drei Pfade.
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Abbildung 1: Verteiltes System
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