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do, =] B-daj, 7.16
—do 7.17
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d¥, < di 7.51 Spannung an der Spulej
Uj(t)z—tzz LikT,:
k=1
~ i ds, 7.53 Vectorpotential im Aufpunkt A
A,—=4—7T 1 (zwei (j,k) von n Leiter-
QA .
schleifen)
o=/, Byda= fﬁc ,&J ds, 7.54 Magnetischer FluR in Schleife k
ar ds;-ds 7.55 .dito
¢k] 47T §CI §Ck er
Q. wu ds-ds, 7.56 Neumannsche Formel fir
L K § § J k . S ..
K~ c,Jc Gegeninduktivitatskoeffizienten
J




