








ANSYS Transient (Theory Reference) 

𝐌𝐮 𝑖+1 + 𝐂𝐮 𝑖+1 + 𝐊𝐮𝑖+1 = 𝐅𝑖+1 
 

𝐮 𝑖+1 = 𝐮 𝑖 +
1

2
Δ𝑡 𝐮 𝑖 + 𝐮 𝑖+1  

𝐮𝑖+1 = 𝐮𝑖 + Δ𝑡 𝐮 𝑖 +
1

4
Δ𝑡2 𝐮 𝑖 + 𝐮 𝑖+1  

𝑢𝑖 ≔ 𝑢 𝑡0 + 𝑖Δ𝑡  



Abaqus/Explicit (Theory Manual §2.4.5) 

𝐮 
𝑖+
1
2
= 𝐮 

𝑖−
1
2
+
1

2
Δ𝑡𝑖 + Δ𝑡𝑖+1  𝐮 𝑖  

𝐮𝑖+1 = 𝐮𝑖 + Δ𝑡𝑖+1 𝐮 𝑖+1
2

 

mit 

𝐮 𝑖 = 𝐌−1 𝐅𝑖 − 𝐂𝐮 𝑖 − 𝐊𝐮𝑖  

unter der Annahme, daß 

𝐮 
−
1
2
= 𝐮 0 −

1

2
Δ𝑡0 𝐮 0 



Terminologie 

ANSYS Abaqus 

Lastschritt Load step Step 

Zeitschritt Substep Increment 

Newton-
Iteration 

Equilibrium 
iteration 

Iteration 

Implizit: Große Zeitschritte, löse jeweils (iterativ) ein NLGLS 
                (𝐌𝐮 + 𝐂𝐮 + 𝐊𝐮 − 𝐅 < 𝐅crit) 
 
Explizit: Viele kleine Zeitschritte, dafür keine Newton-Iterationen      
               notwendig 


